E.T.S. DE INGENIERIA AGRONOMICA Y DE MONTES Curso 2022/23

GUIA DOCENTE

DENOMINACION DE LA ASIGNATURA

Denominacion: VEHICULO AEREO NO TRIPULADO (UAV) EN EL SECTOR AGROFORESTAL
Codigo: 102672

Plan de estudios: MASTER UNIVERSITARIO EN INGENIERIA AGRONOMICA Curso: 2
Créditos ECTS: 4.0 Horas de trabajo presencial: 40
Porcentaje de presencialidad: 40.0% Horas de trabajo no presencial: 60
Plataforma virtual: moodle

DATOS DEL PROFESORADO

Nombre: MESAS CARRASCOSA, FRANCISCO JAVIER (Coordinador)
Departamento: INGENIERIA GRAFICA Y GEOMATICA

Area: INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA Y FOTOGRAMETRIA
Ubicacion del despacho: C5, 22 planta

E-Mail: fijmesas@uco.es Teléfono: 8536

Nombre: GARCIA-FERRER PORRAS, ALFONSO

Departamento: INGENIERIA GRAFICA Y GEOMATICA

Area: INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA Y FOTOGRAMETRIA
Ubicacién del despacho: C5, 22 planta

E-Mail: irlgapoa@uco.es Teléfono: 8536

REQUISITOS Y RECOMENDACIONES

Requisitos previos establecidos en el plan de estudios

Ninguno

Recomendaciones

Ninguna especificada
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COMPETENCIAS

CB6

CB7

CB8

CB9

CB10

CG1

CG3

CG4

CG5

CG6

CG7

CE3

CE4

OBJETIVOS

Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el
desarrollo y/o aplicaciéon de ideas, a menudo en un contexto de investigacion.

Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucién de
problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o
multidisciplinares) relacionados con su area de estudio.

Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de
formular juicios a partir de una informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones
sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicacién de sus conocimientos y juicios.
Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones y los conocimientos y razones ultimas que las
sustentan a publicos especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigiiedades.

Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan continuar estudiando de
un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o auténomo.

Capacidad para planificar, organizar, dirigir y controlar los sistemas y procesos productivos
desarrollados en el sector agrario y la industria agroalimentaria, en un marco que garantice la
competitividad de las empresas sin olvidar la proteccién y conservacion del medio ambiente y la
mejora y desarrollo sostenible del medio rural.

Capacidad para proponer, dirigir y realizar proyectos de investigacién, desarrollo e innovacién en
productos, procesos y métodos empleados en las empresas y organizaciones vinculadas al sector
agroalimentario.

Capacidad para aplicar los conocimientos adquiridos para la solucién de problemas planteados en
situaciones nuevas, analizando la informacién proveniente del entorno y sintetizdndola de forma
eficiente para facilitar el proceso de toma de decisiones en empresas y organizaciones profesionales
del sector agroalimentario.

Capacidad para transmitir sus conocimientos y las conclusiones de sus estudios o informes, utilizando
los medios que la tecnologia de comunicaciones permita y teniendo en cuenta los conocimientos del
publico receptor.

Capacidad para dirigir o supervisar equipos multidisciplinares y multiculturales, para integrar
conocimientos en procesos de decision complejos, con informacién limitada, asumiendo la
responsabilidad social, ética y ambiental de su actividad profesional en sintonia con el entorno
socioecondmico y natural en la que actta.

Aptitud para desarrollar las habilidades necesarias para continuar el aprendizaje de forma auténoma
o dirigida, incorporando a su actividad profesional los nuevos conceptos, procesos o métodos
derivados de la investigacion, el desarrollo y la innovacidn.

Conocimientos adecuados y capacidad para desarrollar y aplicar tecnologia propia en: Construcciones
agroindustriales, infraestructuras y caminos rurales.

Conocimientos adecuados y capacidad para desarrollar y aplicar tecnologia propia en: Ordenacion y
gestion del territorio agrario y la integracién paisajistica.

Planificacion de vuelos.

Generacion de cartografia y andlisis de informacion derivada empleando sensores RGB, multiespectrales y

termograficos.

Aplicaciones de agricultura de precisiéon
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CONTENIDOS

1. Contenidos tedricos

- Marco normativo UAV.

- Tipos y arquitecturas UAV.
- Sensores: tipos, calibracion.
- Planificacion de vuelo.

- Procesado de vuelo.

- Generacién de productos.

2. Contenidos practicos

- Planificacion y vuelos de plataformas multirotor y ala fija.

- Procesado de vuelos.

- Generacion de modelos digitales de superficies y elevaciones.

- Generacion de termografias y obtencion de indices de vegetacion.

OBJETIVOS DE DESARROLLO SOSTENIBLE RELACIONADOS CON LOS CONTENIDOS

Producciéon y consumo responsables
Accién por el clima
Vida de ecosistemas terrestres

METODOLOGIA

Aclaraciones
Los estudiantes a tiempo parcial deberdn completar todas las actividades propuestas en la asignatura y superar un
a prueba final sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso sera equivalente al de la asistencia.

Actividades presenciales

Actividad Total
5

Leccion magistral

Salidas 10
Seminario 5
Taller 10
Trabajos en grupo (cooperativo) 10

Total horas: 40

Actividades no presenciales

Actividad

Anadlisis 20
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Actividad

Estudio 10

Trabajo de grupo 30

Total horas:

MATERIAL DE TRABAJO PARA EL ALUMNO

Ejercicios y problemas

Presentaciones PowerPoint
Referencias Bibliograficas

EVALUACION

Instrumentos Porcentaje

Asistencia (lista de control)

Casos y supuestos practicos

Informes/memorias de practicas

Periodo de validez de las calificaciones parciales:

Los resultados parciales seran validos en el curso actual. No se guardaran calificaciones para cursos sucesivos.

Aclaraciones:

Se evaluaran las competencias que deben adquirirse en todas las actividades de evaluacién propuestas. Los
CRITERIOS DE EVALUACION DE TODAS LAS CONVOCATORIAS, las ordinarias (junio y septiembre) y la
extraordinaria de finalizacién de estudios (diciembre) son las indicadas con caracter general. En
cualquier caso, y encualquier convocatoria el estudiante deberd presentar o superar tanto la Resolucién de Proble
mas como el Trabajopropuesto en la asignatura.

Aclaraciones:

BIBLIOGRAFIA

1. Bibliografia basica

Aber, J.S., Aber, S.W., Pavri, F., 2002. UNMANNED SMALL FORMAT AERIAL PHOTOGRAPHY FROM KITES
ACQUIRING LARGE-SCALE, HIGH-RESOLUTION, MULTIVIEW-ANGLE IMAGERY. International Archives of
Photogrammetry Remote Sensing and Spatial Information Sciences 34, 1-6.

Acevo-Herrera, R., Aguasca, A., Bosch-Lluis, X., Camps, A., 2009. On the use of compact L-band Dicke radiometer
(ARIEL) and UAV for soil moisture and salinity map retrieval: 2008/2009 field experiments, Geoscience and
Remote Sensing Symposium,2009 IEEE International, IGARSS 2009, pp. IV-729-1V-732.

Altan, M., Celikoyan, T., Kemper, G., Toz, G., 2004. Balloon photogrammetry for cultural heritage, Geo-Imagery
Bridging Continents. Proceedings of the XXth ISPRS Congress, Istambul (Turkey), pp. 964-968.

Berni, J., Zarco-Tejada, P.J., Suarez, L., Fereres, E., 2009. Thermal and Narrowband Multispectral Remote Sensing
for Vegetation Monitoring From an Unmanned Aerial Vehicle. Geoscience and Remote Sensing, IEEE Transactions
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University of Minnesota, USA, pp. 147-153.

Carlson, J., 1997. Kiteflying in the freezer. The Aerial Eye 3, 6-7.

CASA, 2001. UAS Regulatory developments.
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and Spatial Information Sciences, ISPRS Congress, Beijing, China, pp. 1201-1206.
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Applications. John Wiley & Sons.

McGlone, J.C.; Mikhail, E.M., Bethel, J.S., Mullen, R., Photogrammetry, A.S.f., Sensing, R., 2004. Manual of
photogrammetry. American Society for Photogrammetry and Remote Sensing.

Merino, L., Caballero, F., Martinez-de Dios, J.R., Ferruz, J., Ollero, A., 2006. A cooperative perception system for
multiple UAVs: Application to automatic detection of forest fires. Journal of Field Robotics 23, 165-184.
Mozas-Calvache, A.T., Pérez-Garcia, J.L., Cardenal-Escarcena, F.J., Mata-Castro, E., Delgado-Garcia, J., 2012.
Method for photogrammetric surveying of archaeological sites with light aerial platforms. Journal of
Archaeological Science 39, 521-530.

Puri, A., Valavanis, K.P., Kontitsis, M., 2007. Statistical profile generation for traffic monitoring using real-time
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Walker, J., 1985. Ultra-light reconnaissance, another tool, in: ASPRS (Ed.), Technical Papers of the 51st ASPRS
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wePilot, 2012. http://www.wecontrol.ch.
Yamaha, 2012. rmax.yamaha-motor.com.au.

2. Bibliografia complementaria

Ninguna

Las estrategias metodoldgicas y el sistema de evaluacion contempladas en esta Guia Docente seran adaptadas de acuerdo a las

necesidades presentadas por estudiantes con discapacidad y necesidades educativas especiales en los casos que se requieran.

PLAN DE CONTINGENCIA: ESCENARIO A

El escenario A, se corresponde con una menor actividad académica presencial en el aula como
consecuencia de medidas sanitarias de distanciamiento interpersonal que limite el aforo permitido en
las aulas.

METODOLOGIA

Aclaraciones generales sobre la metodologia en el escenario A

Los estudiantes a tiempo parcial deberan completar todas las actividades propuestas en la asignatura y superar un
a prueba final sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso sera equivalente al de la asistencia.

EVALUACION

Instrumentos Porcentaje

Asistencia (lista de control)

Casos y supuestos practicos

Informes/memorias de practicas

Periodo de validez de las calificaciones parciales (Escenario A):

Los resultados parciales seran validos en el curso actual. No se guardaran calificaciones para cursos sucesivos.

Aclaraciones sobre la evaluacion para el alumnado a tiempo parcial y necesidades
educativas especiales (Escenario A):

Se evaluaran las competencias que deben adquirirse en todas las actividades de evaluacién propuestas. Los
CRITERIOS DE EVALUACION DE TODAS LAS CONVOCATORIAS, las ordinarias (junio y septiembre) y la
extraordinaria de finalizacién de estudios (diciembre) son las indicadas con caracter general. En
cualquier caso, y encualquier convocatoria el estudiante deberd presentar o superar tanto la Resolucion de Proble
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mas como el Trabajopropuesto en la asignatura.

PLAN DE CONTINGENCIA: ESCENARIO B

El escenario B, contempla la suspension de la actividad presencial en el aula como consecuencia de
medidas sanitarias.

METODOLOGIA

Aclaraciones generales sobre la metodologia en el escenario B

Los estudiantes a tiempo parcial deberan completar todas las actividades propuestas en la asignatura y superar un
a prueba final sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso sera equivalente al de la asistencia.

EVALUACION

Instrumentos Porcentaje

Asistencia (lista de control)

Casos y supuestos practicos

Informes/memorias de practicas

Herramientas Moodle

Attendance sheets
Case studies
Placement reports

Attendance X

Task X X

Videoconference X

Periodo de validez de las calificaciones parciales (Escenario B):

Los resultados parciales seran validos en el curso actual. No se guardaran calificaciones para cursos sucesivos.

Aclaraciones sobre la evaluacion para el alumnado a tiempo parcial y necesidades
educativas especiales (Escenario B):

Se evaluaran las competencias que deben adquirirse en todas las actividades de evaluacion propuestas. Los
CRITERIOS DE EVALUACION DE TODAS LAS CONVOCATORIAS, las ordinarias (junio y septiembre) y la
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extraordinaria de finalizacién de estudios (diciembre) son las indicadas con caracter general. En
cualquier caso, y encualquier convocatoria el estudiante debera presentar o superar tanto la Resolucion de Proble

mas como el Trabajopropuesto en la asignatura.
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