INSTITUTO DE ESTUDIOS DE POSGRADO Curso 2023/24

GUIA DOCENTE

DENOMINACION DE LA ASIGNATURA

Denominacién: ADQUISICION Y PROCESADO DE DATOS DE VEHICULOS NO TRIPULADOS (UAV) EN

ECOSISTEMAS FORESTALES
Cédigo: 20295
Plan de estudios: MASTER UNIVERSITARIO EN GEOMATICA, TELEDETECCION Y Curso: 1

MODELOS ESPACIALES APLICADOS A LA GESTION FORESTA
Créditos ECTS: 2.0 Horas de trabajo presencial: 8

Porcentaje de presencialidad: 16.0% Horas de trabajo no presencial: 42
Plataforma virtual:

DATOS DEL PROFESORADO

Nombre: MESAS CARRASCOSA, FRANCISCO JAVIER (Coordinador)

Departamento: INGENIERIA GRAFICA Y GEOMATICA

Area: INGENIERIA CARTOGRAFICA, GEODESIA Y FOTOGRAMETRIA

Ubicacion del despacho: C5, segunda planta

E-Mail: fijmesas@uco.es Teléfono: 957218536

REQUISITOS Y RECOMENDACIONES

Requisitos previos establecidos en el plan de estudios

Ninguno

Recomendaciones

Ninguna especificada
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COMPETENCIAS

CB10 Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan continuar estudiando de
un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o auténomo.

CB7 Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucién de
problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o
multidisciplinares) relacionados con su area de estudio.

CBS8 Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de
formular juicios a partir de una informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones
sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicacién de sus conocimientos y juicios.

CB1 Desarrollo de habilidades para la correcta comunicacion oral, escrita y grafica. Saber realizar una
presentacion oral y discusién publica, y elaborar una critica/autocritica constructiva.

CB2 Habilidades bésicas para el empleo aplicaciones operativas.
CG2 Aptitud para seleccionar, aplicar y evaluar las metodologias y técnicas avanzadas.
CG3 Utilizacién precisa y avanzada del vocabulario, terminologia y nomenclatura de las técnicas de

investigaciéon geografica.
CT2 Ser capaces de fomentar, en contextos académicos y profesionales, el avance tecnoldgico, social y
cultural dentro de una sociedad basada en el conocimiento.

CT3 Desarrollar la capacidad de aprendizaje auténomo del alumno que, a partir de los principios de las
asignaturas fundamentales, le permita enlazar y combinar conceptos que fomenten la creatividad.

CE1 Entender los fundamentos fisicos de la teledeteccion y ser capaz de aplicarlos en el andlisis y
tratamiento de datos, asi como conocer e identificar la idoneidad y uso de plataformas y sensores
remotos.

CE2 Entender el funcionamiento interno de los sensores empleados en teledeteccion asi como dominar su

uso y calibrado.

CE3 Entender, asimilar y utilizar los sistemas de informacién geogréfica.

CE4 Conocer las caracteristicas bésicas de los formatos de almacenamiento de las imégenes de
teledeteccion, ser capaz de acceder a ellas y aplicar todas las correcciones que necesitan y las
técnicas de validacion para los distintos tratamientos que requieran.

CES8 Comprender y dominar la instrumentaciéon adecuada para la medida de pardmetros biofisicos
obtenidos por teledeteccién en ambientes forestales, asi como el tratamiento y analisis de los datos
que proporcionan.

CE9 Conocer y utilizar las fuentes de informacidn bibliografica y las bases de datos cartograficos y de
imagenes satélite para extraer informacion aplicando el método cientifico.

OBJETIVOS

Conocer la tecnologia UAV y sus aplicaciones en el sector forestal

CONTENIDOS

1. Contenidos tedricos

Temal.-Evolucion de las plataformas espaciales,aerotransportados y no tripulados.
Tema?2.-Sensores en Vehiculos No Tripulados(UAV's).

Tema3.-Adquisicion y preprocesado de imagenes:el problema de la calidad.
Tema4.-Correcciones de imagenes procedentes de UAV's.

Temab.-Sistemas de captura sobre plataformas no tripuladas.

Tema6.-Cartografia de alta resolucion.
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2. Contenidos practicos
Generacion cartografia procedente de vuelos UAV.
Proyecto de teledeteccién UAV.

OBJETIVOS DE DESARROLLO SOSTENIBLE RELACIONADOS CON LOS CONTENIDOS

Accion por el clima
Vida de ecosistemas terrestres

METODOLOGIA

Aclaraciones
Los estudiantes a tiempo parcial deberdn completar todas las actividades propuestas en la asignatura y superar un
a pruebafinal sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso sera equivalente al de la asistencia.

Actividades presenciales

Actividad Total

Andlisis de documentos

Conferencia 1

Estudio de casos 3

Leccién magistral

Total horas:

Actividades no presenciales

Actividad Total

Ejercicios
Estudio 15
Problemas 12

Total horas: 42

MATERIAL DE TRABAJO PARA EL ALUMNO

Casos y supuestos practicos
Presentaciones PowerPoint
Referencias Bibliogréficas
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EVALUACION

Instrumentos Porcentaje

Asistencia (lista de control)

Informes/memorias de practicas

Trabajos y proyectos

Periodo de validez de las calificaciones parciales:

No aplica

Aclaraciones:

Se evaluaran las competencias que deben adquirirse en todas las actividades de evaluacién propuestas. Los CRITE
RIOS DE EVALUACION DE TODAS LAS CONVOCATORIAS, las ordinarias (junio y septiembre) y la extraordinaria
de finalizacién de estudios (diciembre) son las indicadas con caracter general. En
cualquier caso, y en cualquier convocatoria el estudiantedebera presentar o superar tanto la Resolucion de Proble
mas como el Trabajo propuesto en la asignatura.

Aclaraciones:

BIBLIOGRAFIA

1. Bibliografia basica
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2. Bibliografia complementaria

Ninguna

Las estrategias metodoldgicas y el sistema de evaluacion contempladas en esta Guia Docente seran adaptadas de acuerdo a las
necesidades presentadas por estudiantes con discapacidad y necesidades educativas especiales en los casos que se requieran.
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