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INVESTIGACION “Una manera de hacer Europa”

El Secretariado de Infraestructura para la Investigacion (SIPI)

INFORMA

Plataforma aérea no tripulada (tipo quadrotor) y sensores RGB y multiespectral
integrados en dicha plataforma.

El Departamento de Ingenieria Forestal de la UCO ha incorporado nuevo equipamiento, con cargo al
EQC2018-004645-P concedido por el Ministerio de Ciencia, Innovacion y Universidades a través de las
Ayudas para la Adquisicién de Equipamiento Cientifico-Técnico correspondientes al Subprograma Estatal
de Infraestructuras de Investigacion y Equipamiento Cientifico-Técnico (Plan Estatal [+D+i 2017-2020)
(convocatoria 2018), cofinanciado por la Agencia Estatal de Investigacion (AEI) y el Fondo Europeo de
Desarrollo Regional (FEDER), cuyo Responsable Cientifico es el investigador José Luis Quero Pérez.

El equipamiento incorporado incluye: Parrot Bluegrass Fields, Incluye: Dron Parrot Bluegrass. Sensor
multiespectral Parrot Sequoia. Baterias en total (tiempo de vuelo de 3 x 25 minutos). Cargador de bateria.
Mochila. Parrot Skycontroller. Cargador de mando. Palas de hélices adicionales. Cable USB-A. Software
Pix4Dfields (ordenador y cloud).

Cuadricoptero con camaras integradas para mapeo y prospeccion aérea, cubriendo areas de 65 hectareas
a 122 de altitud. Despegue y aterrizaje vertical Estructura de fibra de carbono y baterias para misiones de
25 minutos.

Sensor multiespectral 4 bandas 1,2 Megapixeles. Green, Red, Red Edge y Near Infrared.

Sensor RGB frontal de 14 Megapixeles para fotos y video (1080p)
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VISUAL SCOUTING AND CROP MAPPING ACTIONABLE IN-FIELD INSIGHTS IN-DEPTH CROP ANALYSIS

Two integrated multi-purpose sensors
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ntegrated in drone 3 batteries in total 1 Partot Skycontroller 2 1 Backpack
al sensor, 1.2 MP) (325 minutes flight time) {up to 2 km max. range)

2 chargers and adapter
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