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Nombre: Luis Manuel Fernandez de Ahumada
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La asignatura pretende complementar la formacién de los estudiantes en contenidos
practicos para la integracién de robots en procesos productivos. Los objetivos de la
asignatura son los siguientes:

- Conocer el potencial de la robética como herramienta en los procesos productivos.

- Utilizacion de herramientas virtuales para la programacion y simulacion de robots.

- Adquisicion de competencias basicas para la programacion de robots industriales.

CONTENIDOS

Introduccion a la robdtica industrial. Componentes principales de una célula robdtica.
Vision general del controlador de un robot.

e Introduccion al software de programacion RobotStudio.
0 Desarrollo de ejemplos de simulacion.
e Introduccién al lenguaje de programacion RAPID.
0 Instrucciones de entrada/salida.
o0 Tipos de datos basicos.
0 Instrucciones de control de flujo.
o Utilizacion de rutinas.
e Trabajo con el Robot ABB IRB 2400L.
0 Creacion de programas mediante teach pendant.
0 Ejemplos practicos.
e Ejemplos practicos, utilizando de forma conjunta RobotStudio y el robot ABB IRB2400L.



CRITERIOS DE EVALUACION

e Desarrollo de ejercicios (50%).
e Examen final (50%).



